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DANE TECHNICZNE

Symbol wielkości przesiewacza
Przesiewacze

ZDR 1,8 ZDR 2,2

W ym iary rzeszot:
— szerokość mm 1800 2200
— długość mm 11000 11000

N adawa — węgiel surowy:
— ilość T/h *> do 250 do 350
— uziarnienie mm 20C^-0

W ym iary otworów sit mm 10-i 50
Pow ierzchnia czynna sit m2 17 21

t Częstotliwość drgań min** 730
Skok rzeszot mm 20
K ąt pochylenia sit stopnie 0
Zainstalow ana moc kW 17
Masa przesiewacza kg 23000 25000

*) S k u teczn a  w y d ajn o ść  zależna je s t  od ro d za ju , sk ład u  z iarnow ego  i w ilg o tn o ­
ści n ad aw y  c raz  ty p u  zastosow anego  sita.

ZASTOSOWANIE

Przesiewacz rezonansowy typu ZDR służy do klasyfikacji 
węgla i innych materiałów sypkich o granulacji do 200 mm na 
sitach o wymiarach otworów 10 do 50 mm.

ZASADA DZIAŁANIA

Przesiewacz składa się z dwu systemów przeciwbieżnie drga­
jących mas napędzanych jednym napędem. Jeden system tworzą 
dwa rzeszota usytuowane poziomo za sobą drugi zaś dwie ramy 
podtrzymujące rzeszota i stanowiące przeciwwagi dla nich.

Oba systemy odpowiednio połączonych mas łożyskowane 
względem siebie w bateriach ściskanych sprężyn gumowych, 
elastyczne oparcie przesiewacza na fundamencie oraz napęd 
sprężysty tworzą układ wielomasowy, wewnętrznie dynamicznie 
zrównoważony wykonujący ruch sinusoidalny, liniowy o kierun­
ku ukośnym i częstości rezonansowej.
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Napęd sprężysty ustawiony na pierwszej ramie uruchamiany 
wałem mimośrodowym od silnika elektrycznego wzbudza drga­
nia obu rzeszot i jednocześnie przeciwbieżne drgania obu ram.

Materiał nadawany jest na przesiewacz warstwą pokrywa­
jącą całą szerokość pierwszego rzeszota, poczym intensywnie 
podrzucany, przesiewany i transportowany wzdłuż poziomych 
powierzchni sit pierwszego, a następnie drugiego rzeszota.

OPIS BUDOWY

W skład przesiewacza ZDE wchodzą następujące zespoły:
— dwa rzeszota, z których każde wyposażone jest w jeden po­

kład sit,
— dwie ramy wyposażone w uchwyty regulacyjne baterii sprę­

żyn gumowych,
— po osiem zespołów podwójnych baterii sprężyn gumowych,
— sprzęgi elastyczne między ramami i łączniki rzeszot,
— zespół wahaczy piórowych,
— podpory i prowadnice sprężyste,
— napęd sprężysty wraz z silnikiem i przekładnią pasów klino­

wych.



Rzeszota mogą być wyposażone w sita perforowane bądź 
plecione z drutów.

Każda z ram wykształcona jest w formie czterech kozłów, 
w których zamontowane są zespoły baterii sprężyn gumowych.

Zespół sprężyn gumowych utworzony jest z podwójnej ba­
terii ściskanych krążków gumowych, które tworzą elastyczne 
wsparcie rzeszota w kozłach ramy.

Rzeszoto oparte jest na czterech bateriach sprężyn gumo­
wych. Sprzęgi elastyczne tworzą połączenie obu ram, zaś łącz­
niki połączenie obu rzeszot przesiewacza.

Rzeszota wsparte są na ramach przy pomocy szeregu waha­
czy piórowych. Przesiewacz oparty jest na stropie szeregiem 
podpór gumowych przenoszących małe nadwyżki sił dynamicz­
nych na konstrukcję wsporczą.

Napęd ustawiony na tylnej części pierwszej ramy przesiewa- 
cza stanowią: silnik elektryczny, przekładnia pasów klinowych, 
wał mimośrodowy łożyskowany na ramie oraz łączniki korbowe 
zakończone głowicą sprężyn gumowych napędzających rzeszoto.
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